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DMA45EAF/S

Spezifikation

A H

Sicherheitshinweise

1. Dieses Gerat kann von Kindern ab dem achten
Lebensjahr und von Personen mit eingeschrankten
korperlichen, sensorischen oder geistigen Féhigkeiten
sowie ohne ausreichende Kenntnisse oder Erfahrungen
bedient werden, wenn sie beaufsichtigt oder in den
sicheren Umgang mit dem Gerat eingewiesen werden
und sich der damit verbundenen Gefahren bewusst
sind.

2. Lassen Sie Kinder nicht mit dem Geréat spielen.

3. Kinder dirfen das Gerat nicht ohne Aufsicht reinigen
oder warten.

4. Wenn das Netzkabel beschadigt ist, muss es vom
Hersteller, seinem Kundendienst oder einer ahnlich
qualifizierten Person ausgetauscht werden, um eine
Gefahr zu vermeiden.

5. WARNUNG: Stellen Sie vor Reinigungs-, Wartungs-
oder Austauscharbeiten sicher, dass das Geréat von der
Stromversorgung getrennt ist.

6. In den Anweisungen sollte festgelegt werden, dass der
Emissionsschalldruckpegel A héchstens 70 dB (A)
betragt, z. B. durch Schreiben von LpA 70 dB (A).

7. Gewicht und GréRe des angetriebenen Teils miissen
dem Nenndrehmoment entsprechen. Die
Nennbetriebszeit sollte nicht tiberschritten werden.

8. Der Antrieb ist fiir Sonnenschutzsysteme vorgesehen.
Verwenden Sie den Antrieb wie vorgesehen.

9. WARNUNG: Wichtiger Sicherheitshinweis. Befolgen Sie
aus Sicherheitsgrinden die Anweisungen in diesem
Dokument. Bewahren Sie diese Anleitung zur Einsicht
auf.

10. Lassen Sie Kinder nicht mit Schaltern spielen.
Bewahren Sie Fernbedienungen auf3erhalb der
Reichweite von Kindern auf.

11. Die Installation muss regelmafig in Hinsicht auf
Funktion und Anzeichen von Verschleil3 oder
Beschadigung von Kabeln geprift werden. Den Antrieb
nicht in Betrieb nehmen, wenn Reparaturen erforderlich
sind.

12. Behalten Sie bewegliche Abdeckungen im Auge und
halten Sie Abstand, bis ihre Bewegung stoppt.

13. WARNUNG: Wichtiger Sicherheitshinweis. Befolgen Sie
alle Anweisungen, da eine falsche Installation zu
schweren Verletzungen fiihren kann.

14. Entfernen Sie vor dem Installieren des Antriebs nicht
bendtigte Kabel und trennen alle nicht benétigten
Geréte von der Stromzufuhr.
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Einem Motor kdnnen maximal 10
Fernbedienungen zugewiesen werden. Das
Einlernen einer weiteren Fernbedienung
bewirkt das Léschen der Letzten.

Elektronische  Richtungsanderung
Endlagen « Uberlastschutz mit
Prazise Einstellung hoher

der Endlagen Betriebssicherheit
eingebauter « Jog & Tilt kurze
Funkempfanger prazise Betriebs-
Komfort Position Bewegungen temperatur
Prazise Erfassung * Programmiertaste

des Bewegungs- » Automatische obere
widerstandes Endlage

50°C

-5°C

Motorparameter (Daten zu anderen Motoren und Parameter
sind auf dem Leistungsschild angegeben).

DM45EAF/S-10Nm/26 U./min

Dreh Drehzahl Strom Leist 5 c
rehza eistun annun requenz
moment verbrauch PP g 4

10NM [26 U./Min] 0.69 A 161W 230V |433.925 MHz

[ Montageanleitung

J

Der Adapter und der Mithehmer missen an das Wickelrohr
angepasst werden.

° y
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MITNEHMER — @:‘.
K @@_‘f& ) T ADAPTER
K [y Lesen Sie vor Gebrauch die Warnhinweise
3 ‘* A und befolgen Sie diese.
':; . 1. Programmierung:
= ® Die max. Zeit nach Driicken der Programmiertaste

betragt 6 Sekunden. Nach 6 Sek. ist die Fernbedienung

nicht mehr im Programmiermodus.

© @ Der nachste Einstellungsschritt muss direkt nachdem
der Motor eine Bewegung gemacht hat und der Ton zu
hoéren war "8, gemacht werden. Achtung, bei lauten

Ry ) Umgebungsgerauschen kann es passieren, dass der Ton
K gt | _‘ i;rﬂlﬁ* nicht zu héren ist.
) 7 | i I 2. Endlageneinstellung: . N
. Ww% @ Die obere, untere Endlage und die Komfort Position
eull - diirfen nicht in der gleichen Position eingestellt werden..
| @ Nachdem die Endlagen eingestellt wurden, bleiben Sie
MOTORHALTERSTUTZE auch nach Trennung der Stromzufuhr gespeichert.

® Das Loschen der Endlagen bewirkt den Verlust aller

gespeicherten Einstellungen.

o ™, @ Wenn innerhalb von 2 Minuten keine Tatigkeit

~ ausgefiihrt wird, wird der Modus der Endlageneinstellung
* % automatisch beendet.

: \.t ® Wenn der Motor sich nach oben oder unten bewegt,

kann man fir 1 Sek. die Taste P2 auf der Fernbedienung

driicken. Dann &ndert sich die Bewegung des Systems

von einer laufenden zu einer impulsiven. Auf diese Weise

kénnen die Endlagen genauer eingestellt werden. Um

= I _® diese Funktion wieder zu beenden, muss die Stop-Taste

é A L ' gedriickt werden.
raune Strom
) } %

e 3 Grin Gl — —3 3. Wenn die Fernbedienung verloren geht, muss eine neue
T } l'I - -
gl Fernbedienung eingelernt werden.

STROAYVERSCRG LG
v

TASTE (P1) UM DEN
MOTOR EINZUSTELLEN
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1. PROGRAMMIERMODUS OFFNEN
Motor bestatigt mit 1x
_. T>10s Bewegung und 1x Ton "J' _ _
‘ _ ; Motor bestétigt mit
Strom —> Strom 2x Bewegung und
ausschalten einschalten T<10s 3x Ton "
(-] =—>
Motor bestatigt ——> 25 Der Motor ist im
mit 1x driicken Programmiermodus
[ Bewegun "~ x1
‘EL gung H |
] —> |
1x P1 Die Taste
Taste am P1am
Motor Motor
drucken loslassen

Achtung: Wenn beim Driicken der Nach-Oben-Taste das System nach unten fahrt, muss die Drehrichtung gemaR Pkt. 2 geandert
werden

2. DREHRICHTUNG DES MOTORS ANDERN

+ Motor bestétigt mit 1x
Bewegung Die Drehrichtung wurde geandert
2S
drucken

Achtung: Dieser Vorgang lasst sich nur durchfiihren, wenn die Endlagen noch nicht eingestellt sind.

3. ENDLAGENEINSTEL LUNG

Wenn die Endlagen noch nicht eingestellt sind, macht der Motor nach Driicken der Taste oben A oder unten V¥ auf der
Fernbedienung eine kurze Bewegung. Das Driicken der Taste A oder ¥ fiir mehr als 2 Sek. bewirkt eine fortdauernde Bewegung.
Nachdem die Endlagen eingestellt wurden, macht der Motor nach Driicken der Tasten A oder V¥ eine fortdauernde Bewegung.

3.1. Manuelle Einstellung der obere n Endlage. | A2s—A+@ 2s
Motor bestatigt
mit 2x
Bewegung Bewegung" L’I'nd
nach oben 3xTon "J
= = =
4 : .
:{> E |::> Die obere Endlage wurde eingestellt
1 Sek. Obere Endlagenposition .
dricken einstellen 2'S. dricken
3.2. Manuelle Einstellung der unteren Endlage. | V25s—->V+@ 2s
Motor Bestéatigt
Bewegung mit 2x
nach Bewegung und
unten 3x Ton "J”
I:{> l:[ |::> E |::> Die untere Endlage wurde eingestellt
' H
1 Sek. Untere Endlagenposition 2 Sek.
driicken einstellen driicken
3.3. Automatische Einstellung der oberen und unteren Endlagen | A2s
Automatische
Bewegung
Bewegung
nach oben $ nach unten
4 Die
D ly: ————— = :ll> ':|'> Endlagen
¥ wurden
eingestellt
2 Sek. Der Motor stoppt, wenn er ein Motor stoppt nachdem er ein Eine automatische kurze
drucken Widerstand erkennt. Diese Position \\/iderstand erkennt Bewegung nach oben, diese
wird als obere Endlage gespeichert Position wird als untere Endlage

gespeichert.

ACHTUNG: Die automatische Einstellung der unteren Endlage kann nur im Standard-Modus 1 des Motors eingestellt werden (siehe
Pkt. 5). Die untere Endlage wird automatisch alle 50 Zyklen korrigiert.
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3.4. Automatische Einstell ung der oberen Endlage, manuelle Einstell ung der unteren Endlage | A25s—>@®1s—>V+@ 2s

Der Motor
bestatigt
Automatische durch 2x
Bewegung Bewegung Der Motor Bewegung
nach oben nach unten stoppt und 3xTon
:[ !
=> + = = = =
¥
2 Sek. Der Motor stoppt, wenn er einen Bewegung bis 2 Sek. 2 Sek.
driicken Widerstand erkennt. Die Position zur driicken drucken
wird als gewunschten DieMiuntere
obere Endlage gespeichert. unteren Endlage
Position. wurde
eingestellt
Achtung: Die Endlagen kdnnen in verschiedener Reihenfolge eingestellt werden
4.Komfort Position (Optionale Einstellung) | (P2)1s—@1s—>@1s

Nach dem Einstellen der Endlagen, kann die Komfort-Position eingestellt werden. Diese kann irgendwo zw. oberer und unterer
Endlagenposition eingestellt werden.

4.1 Einstellung der Komfort-Position.

Motor Motor Motor
bestatigt bestatigt bestatigt
— durch 1x durch 1x durch 2x
Bewegung Bewegung Bewegung .
und 1x Ton und 1x Ton und 3x Ton Die Komfort-
n o n o n Position wurde
eingestellt.
—> @) s = =)

Einstellen des Behangs in 1 Sek. 1 Sek. |—> 1 Sek. :>

gewiinschter Komfort-Position driicken driicken driicken

4.2. Komfort-Position auswahlen

Das System bewegt sich
=] L :> automatisch in die
eingestellte Komfort-
2 Sek. driicken Position

4.3 Léschen der Komfort-Position

Motor Motor Motor
bestatigt bestatigt bestatigt
durch 1x durch 1x durch 1x
Bewegung Bewegung Bewegung .
und 1xTon und 1x Ton und 1x Ton Du_a_Komfort
" " o "o Position wurde
Das System befindet sich in @ geloscht
beliebiger Position (=] (=]
1 Sek. C—>  1Sek ——>  1Sek —>
driicken dricken dricken
5. Anderung des Antriebsmodus (Standard Modus 1) Motor bestétigt durch 1x
Bewegung und 1x Ton "J”
Q Motor bestétigt Motor bestétigt > Modus 1 wurde
P2 durch 1x durch 1x | eingestellt
Bewegung Bewegung —
1 Sek. 1 Sek. 1 Sek.
driicken :> driicken :> driicken
Motor bestatigt durch 2x Modus 2 wurde
Bewegung und 3x Ton"J” eingestellt

Achtung: Modus 1 findet bei Standard und Zip Systemen Anwendung, d.h. System ohne Sperrfunktion des Fallprofils. In diesem

Modus ist es mdglich, die untere Endlage automatisch einzustellen und die korrigierende Funktion der unteren Endlage alle 50
Zyklen ist aktiv.

Modus 2 ist fiir ZIP Systeme mit Sperrfunktion des Fallprofils bestimmt (automatische Sperrung und Entsperrung des Fallprofils).
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6. KORREKTUR DER ENDLAGEN
6.1. Korrektur der oberen Endlage (Behang ist hochgefahren) | At@ 555 A|V>A+@ 25
Bestatigung Bestatigung
durch 1x durch 2x
i Ton e Beginnen i o Ton Kok

wn Sie mit der |:> |::> ot der oberen
=) I~ h)
Korrektur LUB E Endlage
[ > derEndage. >  wurde

Durch driicken der Oben oder Unten ausgefuhrt
5 Sek. . . 2 Sek.
Taste, die gewiinschte obere

drucken - . driicken
Endlagenposition einstellen.
6.2. Korrektur der unteren Endlage (Behang ist runtergefahren) | V+@ 555 AV A+@ 25
Bestatigung Bestatigung
durch 1x durch 2x
Bewegung . Bewegung
und Ton 1x Beginnen und 3x Ton Korrektur
= g Semitder TR g > (5 o ndings
Korrektur Endlage
) [ > der Endlage ) [ wurde
Durch driicken der Oben oder Unten ausgefihrt
5 Sek. : . 2 Sek.
A Taste, die gewiinschte untere ..
drucken o . driicken
Endlagenposition einstellen.
Achtung: Wenn die neuen Endlagen nicht innerhalb von 2 Min. bestatigt werden, verlasst der Motor automatisch den
Korrekturmodus ohne Speicherung der neuen Positionen.
7. (Optionale Funktion) Einstellung der Stoffspannung durch eine Motor bestétigt durch 1x
Bewegung nach oben, nachdem die untere Endlage erreicht wurde Bewegung und 1x Ton "J”
(Funktion nur fur Systeme mit Sperrung des Fallprofils) 4>
Motor bestétigt Motor bestétigt Die Funktion wurde
durch 1x durch 1x ausgeschaltet

Bewegung und 1x Bewegung und 1x ‘

P2

Q gung U = gung u —
:

1 Sek. 1 Sek. 1 Sek. >

driicken driicken driicken

Motor bestétigt durch 2x  Die Funktion wurde
Bewegung und 3x Ton"s” eingeschaltet

Achtung:Die Funktion der Einstellung der Stoffspannung ist standardmafig inaktiv. Diese Option funktioniert nur im Modus 2,Pkt. 5

8. EINLERNEN EINER ZUSATZLICHEN FERNBEDIENUNG
8.1. Zusatzliche Fernbedienung einlernen METHODE 1 P20-> P20-> P26
Bestatigung durch 1x Bestatigung durch 1x
@ Bewegung und 1x @ Bewegung und 1x Ton @ Bestatigung durch 2x Die zusatzliche
0] Ton"y” O] " ® Bewegung und 3x Ton"J”  Fernbedienung
1 Sek. |:> 1 Sek. |:> 1 Sek. |::> wurde eingelernt
driicken dricken dricken
8.2. Zusatzliche Fernbedienung einlernen (oder Witterungssensor)
METHODE 2 P20-> P20-> Stop®
Bestatigung durch Bestatigung durch Bestatigung durch
- Beweg%r)\rg]j )y(’Jlmund 1x - Beweg%r)\rg]j )y(’Jlmund 1x Bewegung )yff"und Ton 3x Die zusatzliche
10 0 — e Fernbedienung
1 Sek. :> 1 Sek. :> 2 Sek. :> wurde eingelernt
dricken drucken drucken
8.3. Zusatzliche Fernbedienung einlernen (oder Witterungssensor)
METHODE 3 ®-> ®-> Stop®
Bestatigung durch 1x Bestatigung durch 1x Bestatigung durch 2x
I?ﬁj Bewegung Ton "$~" Bewegung und 3x Ton " bis ,usatzliche
® —> E[[:@) — — e — Fernbedienung
1 Sek. 1 Sek. 2 Sek. wurde eingelernt
driicken drucken drucken
ACHTUNG: Die Fernbedienung @, ist die bereits eingelernte Fernbedienung. Die Fernbedienung @, ist die Neue, noch nicht
eingelernte Fernbedienung.
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9. FERNBEDIENUNG LOSCHEN

9.1 Loschen der zweiten Fernbedienung
P20-> P20-> P26

Motor bestatigt mit 1x Motor bestétigt mit 1x Motor bestatigt mit 2x
p2) Bewegung und 1x Ton Bewegung und 1x Ton Bewegung und 3x Ton
" @ " @ " Fernbedienung ® wurde
@ 2]

0] l6scht
1 Sek. :> 1 Sek. :> 1 Sek. :> Ie0%e

driicken driicken driicken
9.2 Ldschen aller Fernbedienungen P2-> Stop—> P2
Motor bestatigt mit 1x Motor bestétigt mit 1x Motor bestatigt mit 2x
Bewegung und 1x Ton E Bewegung und 1xTon Bewegung und 3x Ton
P2 Kl KM P2 Kl Alle Fernbedienungen wurden
geldscht
1 Sek. —> 1 Sek. —> 2 Sek. —>
driicken driicken driicken

)Achtung: Das Ldschen aller Fernbedienungen, l6scht nicht die gespeicherten Endlagen.

10. ENDLAGEN LOSCHEN

Motor bestétigt mit Motor bestétigt mit Motor bestétigt mit
1x Bewegung und 1x Bewegung und 2x Bewegung und
P2 1x Ton "J” 1x Ton "J” P2 3x Ton "J” . dl q lsch
: Die Endlagen wurden gelscht
1 Sek. : 1 Sek. 1 Sek. :
driicken driicken driicken

)Achtung: Das Ldschen alles Endlagen I6scht auch die Komfort-Position

11. FUNKTION KURZER BEWEGUNGEN Motor bestéatigt mit 1x
Jog & Tilt Bewegung und 1x Ton "J”
Bestéatigung > Funktion Kurze Bewegungen Jog & Tilt ist aktiv
durch 1x
Bewegung —
+ =

Motor bestatigt mit 2x
Bewegung und 3x Ton"J”
5 Sek. 1 Sek. Standard-Modus ohne kurze Bewegungen
driicken drucken

Achtung: Standardmafig ist die Funktion kurzer Bewegungen Jog und Tilt inaktiv

12.Uberlastschutz und Hinderniserkennung

12.1. Uberlastschutz

Wiederholte
5 o] Bewegung

nach oben
|:> :> |:> Motor stoppt
Stromveréorgung Wenn der Behang wéhrend des Bei erneuter
einschalten Hochfahrens auf einen Widerstandserkennung in der

Widerstand stof3t, dann macht er gleichen Position
eine kurze Bewegung zurlick.

Achtung: Die untere und obere Position sollten friiher eingestellt sein.
Wenn die Endlagen nicht eingestellt wurden, ist die Hinderniserkennung inaktiv.

12.2. Hinderniserkennung

- Wiederholte
5 8| Bewegung

nach unten
|::> :> |:> Motor stoppt
Stromveréorgung Wenn der Behang wéhrend des Bei erneuter
einschalten Runterfahrens auf ein Hindernis Widerstandserkennung in der
stol3t, dann macht er eine kurze gleichen Position

Bewegung zuriick.

Achtung: Die untere und obere Endlage muss vorher eingestellt werden.
Wenn die Endlagen nicht eingestellt wurden, dann ist der Uberlastschutz und die Hinderniserkennung inaktiv.
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13. Ein-/Ausschalten des Uberlastschutzes bzw. der Hinderniserkennung Motor bestatigt mit
Die Funktionen sind bei Auf- und Ab-Bewegung gegeben. 2x Bewegung und
3x Ton "&”
Motor bestatigt mit Motor bestatigt mit Funktion
1x Bewegung und 1x Bewegung und eingeschaltet
1x Ton "J” 1x Ton "J”
Q=N — —
1 Sek. 1 Sek. 1 Sek. Motor bestétigt mit 1x
driicken driicken drucken Bewegung
und 1x Ton "J”
r> Funktion
ausgeschaltet
Achtung:
Die Funktion des Uberlastschutzes/ der Hinderniserkennung ist standardmé&Rig aktiv.
Fir eine einwandfreie Funktion der Hinderniserkennung, muss das Fallprofil ausreichend beschwert und die Systemkonstruktion
daflr geeignet sein.

14. FUNKTIONEN DIE MIT DER TASTE P1 AM MOTOR EINGESCHALTET WERDEN

14.1. Funktion zyklischer Befehle
Jedes Drucken der Taste bewirkt folgende Bewegungsfolge:

Motorbewegung nach oben - Motor stoppt > ¢ N\
|:> Motorbewegung nach unten = Motor stoppt... &
1 Sek. j%’/

driicken >

)Achtung: Wenn die Endlagen eingestellt sind, dann arbeitet der Motor bei zyklischen Befehlen fortlaufend, wenn Sie nicht eingestellt
sind, dann gibt es keine Reaktion.

14.2. Hinzufligen einer Fernbedienung

Motor bestatigt Motor bestéatigt

mit 1x mit 1x Ton "&~"
Bewegung In den Einstellmodus gehen. Wie in Pkt. 1
:> :> Um die Fernbedienung Einzulernen, die Stop-Taste 2 Sek. driicken.
2 Sek. Die Taste
driicken P1 loslassen

Achtung: Wenn die Endlagen eingestellt sind und eine Fernbedienung eingelernt wurde, dann sollte diese Fernbedienung nicht
geldscht werden.

14.3. Blockade von Funkbefehlen.

Bestatigung Motor bestatigt
mit 2x mit 2x Ton "J”
Bewegung

Der Motor ist im Modus der Blockadefunktion der Funkbefehle

4

—>

6 Sek Die Taste
driicken P1 loslassen

)Achtung: Wenn der Motor in diesem Modus ist, dann reagiert er auf keine Funkbefehle.
Um dies zu &ndern, kurz die Taste P1 dricken oder die Stromversorgung aus- und wieder einschalten.
14.4. Drehrichtungsanderung

Motor bestéatigt
mit 3x
Bewegung

10 Sek Die Taste
dricken P1 loslassen
14.5. Werkeinstellungen wiederherstellen

Motor bestéatigt
mit 4x
Bewegung

14 Sek Die Taste
driicken P1 loslassen

Motor bestéatigt
mit 3x Ton "J”

—>

Die Drehrichtung wurde geéandert

4

Motor bestéatigt
mit 4x Ton "J”

—>

Die Werkeinstellungen wurden wiederhergestellt

4
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15. WETTERFUNKTIONEN SONNE — WIND (Voraussetzung ist das Varhandensein eines entsprechenden Wettersensors)

15.1. Ein-/Ausschalten der Sonne-Wind-Reaktion
Motor bestétigt
mit 2x Bewegung und

Motor bestétigt Motor bestétigt mit

mit 1x 1x Bewegung und 3x Ton"y~"
Bewegung 1x Ton "J” > Die Funktion ist
P2 Lo —> = — Motor bestatigt <1
x ton mit 1x Bewegung
und 1x Ton "&”
1 Sek 1 Sek 1 Sek driicken > Die Funktion ist
drucken driicken inaktiv

Achtung: Die Sonne-Wind-Reaktion ist standardmagig aktiv

15.2. Ein-/Ausschalten der Sonnen-Reaktion
Motor bestétigt
mit 2x Bewegung

Motor bestétigt Motor bestétigt mit

mit 1x Bewegung und und 3x Ton "J~"
1x Bewegung 1x Ton "J” J> Die Funktion ist
P2 und - P2 |:'|> Motor bestatigt aktiv
IxTon*s — mit 1x Bewegung
und 1x Ton"&”
1 Sek 1 Sek 1 Sek driicken jr> Die Funktion ist
drucken drucken inaktiv

Achtung: Die Sonnen-Reaktion ist standardmafig aktiv

15.3. Ein-/Ausschalten der Regen-Reaktion
Motor bestatigt
mit 2x Bewegung

Motor bestatigt Motor bestatigt mit

mit 1x 1x Bewegung und und 3x Ton "&~"
Bewegung x1 Ton "8 Die Funktion ist
P2 und x1 Ton*s P2 |:> — Motor bestéatigt aktiv
mit 1x Bewegung
und 1x Ton"J”
1 Sek 1 Sek 1 Sek driicken j’> Die Funktion ist
drucken drucken inaktiv
Achtung: Die Regen-Reaktion ist standardmafig aktiv
15.4. Einlernen eines Wind-Sonnen-Sensor
Motor bestétigt ﬂ' Motor bestétigt mit Motor bestéatigt mit 2x
! mit 1x :“,L' 1x Bewegung und Driicken Sie 1x Bewegung ) Der Wind-
Bewegung H 1x Ton "y” die Taste am und 3x Ton"J Sonnensensor ist
Wettersensor eingelernt
2 Sek Taste los :> |::>
Driicken lassen

Achtung: Der Motorfunkempfénger merkt sich einen Wettersensor. Durch Hinzufligen eines neuen Sensors wird der Vorige geléscht.

15.5. Wind-Sonnensensor l6schen

Motor bestatigt Motor bestatigt mit

Motor bestéatigt

P2 Ber\:]vlé 11)J(n P2 Ix Ble)z/v_lt?grl:f]%und Driicken Sie 1x mit 2x Bewegﬂupg Der Wind-
un?j 9 die Taste am und 3x Ton"J Sonnensensor ist
1x Ton "J” |:> Wettersensor geldscht
1 Sek 1 Sek :
driicken driicken

15.6. Test des Wind-Sonnen-Sensors

Der Sensor sendet
den Befehl

Der Behang fahrt
in die obere

Der Behang fahrt

Der Sensor sendet den in die untere

Hochfahren als
Reaktion auf Wind,
starken Regen und

geringer
Lichtintensitat.

Endlagenposition

—>

ey

Befehl Runterfahren
als Reaktion auf hohe
Lichtintensitat und
leichtes Nieseln.

Endlagenposition

—>

.‘III
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Problem

Ursache

LOsung

1 Keine Motorreaktion

Fernbedienung wurde nicht eingelernt

Fernbedienung Einlernen

Wenn der Motor bei langem Driicken der Taste P1 keine
Bewegung macht, liegt dies mdglicherweise an einem
Kurzschluss, einer Beschadigung der Steuerplatine oder einer
Beschadigung des Motors.

Wenden Sie sich an den
technischen Support




